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Bevezetés

IAS Automatika

Andover Controls magyarorszagi képviselet

Az IR33/DN33 Univerzalis szabalyzok jelenleg a hémérséklet szabalyozas feladatat tudjak ellatni hiités, fités és
légkondicionalo rendszerekben. A modellek egymastol a tapfesziiltségiikben (115...230 Vac, 12...24 Vac, 12...30 Vdc), a
kimenetek szamaban (1,2,4) és a kimentek tipusaban kiilonboznek (relé, PWM, analog kimenet). A szabalyzohoz 4 tipusa
érzékelé csatlakoztathato: NTC, NTC-HT (magas hémérséklet), PTC és PT1000. A szabalyozas mddja lehet aranyos, aranyos
integralo és aranyos — integralo - derivativ (PID). Masodik szondaval lehetdség van differencial vagy kompenzalt szabadfiités /
szabadfiités szabalyozasra. Léteznek elélapba épithetd- (front iranybol 1P65-6s védettséggel rendelkezd), ill. DIN sines
valtozatok. A szerelés megkonnyitése érdekében az elektromos csatlakozok lehtizhatok, csavaros csatlakozasuak. A szabalyzok
halozati kartyaval tavfeliigyeleti rendszerbe kothetok.

Kiegészitok:

Szamitogépes programozoé eszkoz
Tavszabalyzo
Programozokulcs, elemmel
Programozokulcs, 230 Vac-s
RS485-6s halozati kartya

ComTool
IRTRUESO000
IROPZKEYO00
IROPZKEYAQ

IROPZ48500, din sines valtozat:IROPZSER30

Kiegészité kartya PWM -> 0...10V vagy 4...20 mA CONV0/10A0
Kiegészité kartya PWM -> BE/KI CONVONOFFO0
Modellek
El6lapba DIN sines
szerelhet6 valtozat Szondabemenet Jellemzés Tapfesziiltség
IR33V7HR20 | DN33V7HR20 |2 NTC/PTC/PT1000 |1 relé, berregd, Infra vevo 115...230V
1relé IR33V7HB20 | DN33V7HB20 |2 NTC/PTC/PT1000 |1 relé, berregé, Infra veves, ora 115...230V
IR33V7LR20 | DN33V7LR20 |2 NTC/PTC/PT1000 |1 relé, berregé, Infra vevs 12...24V
IR33W7HR20 | DN33W7HR20 | 2 NTC/PTC/PT1000 | 2 relé, berregd, Infra vevo 115...230V
2 relé IR33W7HB20 | DN33W7HB20 | 2 NTC/PTC/PT1000 |2 relé, berregé , Infra vevo, éra 115...230V
IR33W7LR20 | DN33W7LR20 | 2 NTC/PTC/PT1000 |2 relé, berregd, Infra vevo 12...24V
IR33Z7HR20 | DN33Z7HR20 |2 NTC/PTC/PT1000 |4 relé, berregé, Infra vevo 115...230V
4relé IR33Z7HB20 | DN33Z7HB20 |2 NTC/PTC/PT1000 |4 relé, berregd, Infra vevé, éra 115...230V
IR33Z7LR20 | DN33Z7LR20 |2 NTC/PTC/PT1000 |4 relé, berregé, Infra vevs 12...24V
IR33A7HR20 | DN33A7HR20 |2 NTC/PTC/PT1000 |4 SSR, berregé, Infra vevé 115...230V
4 SSR IR33A7HB20 | DN33A7HB20 |2 NTC/PTC/PT1000 |4 SSR, berregé, Infra vevé, ora 115...230V
IR33A7LR20 | DN33A7LR20 |2 NTC/PTC/PT1000 |4 SSR, berregé, Infra vevé 12...24V
IR33D7HR20 2 NTC/PTC/PT1000 | 1 SSR, berregé, Infra vevé 115...230V
1SSR IR33D7HB20 2 NTC/PTC/PT1000 | 1 SSR, berregé, Infra vevé, ora 115...230V
IR33D7LR20 2 NTC/PTC/PT1000 | 1 SSR, berregé, Infra vevé 12...24V
1relé +1db IR33B7HR20 | DN33B7HR20 |2 NTC/PTC/PT1000 |1 relé + 1 AO, berregd, Infra vevo 115...230V
010 Vdc IR33B7HB20 | DN33B7HB20 |2 NTC/PTC/PT1000 |1 relé + 1 AO, berregd, Infravevo, 6ra | 115...230V
IR33B7LR20 |DN33B7LR20 |2 NTC/PTC/PT1000 |1 relé + 1 AO, berregd, Infra vevo 12...24V
2 relé + 2 db IR33E7THR20 | DN33E7HR20 |2 NTC/PTC/PT1000 |2 relé + 2 AO, berregé, Infra vevo 115...230V
0...10 Vde IR33E7HB20 | DN33E7HB20 |2 NTC/PTC/PT1000 |2 relé + 2 AO, berregd, Infravevo, 6ra | 115...230V
IR33E7LR20 | DN33E7LR20 |2 NTC/PTC/PT1000 |2 relé +2 AO, berregd, Infra vevo 12...24V

A kimentek szama és tipusa az elnevezésbol adodik:
Az 6todik betit VIW/Z - 1,2,4 relé
Az otodik betit D/A — 1,4 SSR relé
Az 6todik betti B/E — 1 vagy 2 relé és 1 vagy 2 db 0...10 Vdc analog kimenet

A tapfesziiltséget szintén a kod jeloli
Ha a hetedik beti H, 115...230 Vac
Ha a hetedik betti L, 12...30 Vdc
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Beallitas szamitégépen

A ComTool, ingyenes program segitségével. A paraméter beallitasok, RS485-6s halozaton keresztiil (CVSTDUMORO
atalakitoval) szamitogéprol elvégezhetdk, merevlemezre menthet6k.

A szabalyzé méretei:

El6lapba épithet6 valtozat DIN sines valtozat
n -
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Bekotési diagramm

Elélapba szerelhetd, relés valtozatok

1 relés

2 relés 4 relés
IR33V7HR20/ IR33V7HB20/ IR33W7HR20/ IR33W7HB20/ IR33Z7HR20/IR33Z7HB20/
IR33V7LR20 IR33W7LR20 IR33Z7LR20
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Elélapba szerelhetd, SSR relé szabalyozasara alkalmas valtozatok

4 SSR relé
IR33A7HR20/IR33A7HB20/IR33A7LR20

1 SSR relé
IR33D7HR20/IR33D7HB20/IR33D7LR20
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Elélapba szerelhetd, relés és 0...10 V kimenettel rendelkezé valtozatok

lreléés1db0...10 Vdc
IR33B7HR20/ IR33B7HB20/ IR33B7LR20

2reléés2db0...10 Vdc
IR33E7HR20/ IR33E7HB20/ IR33E7LR20
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POWER
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POWER SUPPLY | Tapfesziiltség (230 Vac modellek esetén a fazist (L) a 6-0s, a nullat a 7-es pontra kell kotni)
DO1...4 Digitalis kKimenet 1/2/3/4 (relé 1/2/3/4)

AOL.. 4 PWM kimenet kiils6 SSR relé szabalyozasahoz, vagy 0...10 V analog kimenet

GO PWM vagy 0...10 V analog kimenet referencia

Y1...4 PWM vagy 0...10 V analog kimenet jel

C/NC/NO K6z6s / Normal esetben zart / Normal esetben nyitott

B1/B2 Szonda 1/ Szonda 2

DI1/DI2 Digitalis bemenet 1 / Digitalis bemenet 2
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DIN sines, relés valtozatok
DN33V7HR20/ DN33V7HB20 DN33V7LR20/ DN33W7LR20/ DN33Z7LR20
DN33W7HR20/ DN33W 7HB20
DN33Z7HR20/ DN33Z7HB20

DOT..4 Gl b DOIL.4 o™ mrts
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DIN sines, SSR relé szabalyozasara alkalmas valtozatok

DN33A7HR20/ DN33A7HB20 DN33A7LR20
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- L2 DA )
[] [] 2 'l L
AL 115,230V 50 mé& MAX GMD Usa copper DC 2 g A Ay MR e
conductars amly mrrdu:m““m“ v _|

DIN sines, relés és 0...10 V kimenettel rendelkezé valtozatok

DN33B7HR20/ DN33B7HB20 DN33B7LR20
DN33E7HR20/ DN33E7HB20 DN33E7LR20
DOI/3 T ies A02/4 e S DO1/3 SR wviay  A02/4 oo tRiEE
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AC 115,..230V 50 mA MAX GND Use copper DE11.0v IeamaMAx  GND e eommar
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Ahol
POWER SUPPLY | Tapfesziiltség (230 Vac modellek esetén a fazist (L) a 6-0s, a nullat a 7-es pontra kell kotni)
DO1...4 Digitalis kimenet 1/2/3/4 (relé 1/2/3/4)
AO1...4 PWM kimenet kiilsé SSR relé szabalyozasahoz, vagy 0...10 V anal6g kimenet
GO PWM vagy 0...10 V analog kimenet referencia
Y1...4 PWM vagy 0...10 V analog kimenet jel
C/NC/NO K6z6s / Normal esetben zart / Normal esetben nyitott
B1/B2 Szonda 1/ Szonda 2
DI1/DI2 Digitalis bemenet 1 / Digitalis bemenet 2
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Kiegésziték csatlakoztatasa

CONVO0/10A0 és CONVONOFFO0 modulok
A CONVO0/10A0 és a CONVONOFFO kiegészit6 kartyak, a szabalyzoé altal el6allitott PWM jelet alakitjak at 0...10 V-ra, vagy
BE/KI értékre. A lenti példa a DN33E7LR20 szabalyzo csatlakoztatasat mutatja be.

Input signal 1 Input signal
AO1...4 ssh pciloaii GGJ Y4 Y-| o G|Go| Y4 Y e
o000 D000
1 2 3 4 12 3 4
CONVo/0AD CONVONOFFO
5 6 7 8 E g’?' 8
i e seriaL [33] 0000 0 CQooQ
I [#[5[6[7[B89]i0]11] ‘ ‘J;oi—zan |c| |
on m om
'%BZFIJ&D—I%{—, Signal output Mo Nc
GO 0-10Vde Cutput
Signal cutput
24 \l’acl
T
230 Vac
CONV0/10A0 és CONVONOFFO0 CONV0/10A0 modul CONVONOFF0 modul
modul
Csatlakoz6 | Jellemzés Csatlakozo | Jellemzés Csatlakoz6 | Jellemzés
1 24 Vac tapfesziiltség 5 0...10 Vdc kimenet ref. 5 Normal esetben nyitva
2 Tapfesz. referencia 6 0...10 Vdc kimenet 6 Ko6z06s
3 PWM szabalyzo jel (+) 7 4...20 mA kimenet ref. 7 Normal esetben zarva
4 PWM szabalyzo jel (-) 8 4...20 mA kimenet 8 Nem hasznalt

A CONVO0/10A0 és CONVONOFFO0 modulok 3, 4 csatalakozoja optikailag izolalt, ezért a szabalyzok és a kiegészitok
ugyanazon trafora kothetok.

ACTUATOR 1 ACTUATOR 2
Y G0 G ¥ GO G
D OO o 00
[
NOU NG E1 KOI NES G v fo (u lm A l—-] 24 Vac
==
3 [1a 15[ [16[17]18 19|20 |3 | [22[23] 24 = Q—
por oo¥ A0z AOS N A
e I KEY
I P sEriAL 2] J
A EAENEN AT K
ALY BBz H'J DH}
=1
1 A M GND J
12/24Vac | |'K_ 3 115/230 Vac
N
e
NO!

B ¢és E modellek esetén, a tapfesziiltség és a 0...10 Vdc kimenet referenciapontja nem lehet ugyanaz

Ha az analog kimenetekre kotott berendezés foldelést (PE) igényel, az abra alapjan kell a bekotni

Ha az analog kimentek GO referencia pontja, vagy a digitalis bemenetek referencia pontja (GND), vagy a szondak
foldelve vannak (PE), csak a PC-hez kapcsolodo soros, halozati kabel arnyékolasa igényel foldelést. A foldelt
szabalyzoknal a halozati kabel arnyékolasat nem kell, a halozati csatoloba bekotni.
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Telepités lépései:

1.

2.
3.

4

Tapfesziiltség, szondak csatlakoztatasa. A szondak maximalisan 10 m-re lehetnek a szabalyzotol, ebben az esetben
arnyékolt, 1 mm? keresztmetszetii kabelt kell hasznalni. Ajanlott arnyékolt kabelek hasznalata a zavaras kisziirése
érdekében. (A foldelést csak a szabalyzo oldalon kell bekatnil).

Paraméterek beallitasa

A paraméterek beallitasa utan a szabalyozott berendezések csatlakozatasa. A technikai specifikacioban megadott relé
terhelhetéségeket nem szabad meghaladni.

soros halozat csatlakoztatasa

Ne telepitse a szabalyzot, ha az alabbiak koziil barmelyik felléphet

Magasabb, mint 90 %relativ paratartalom (nem kondenzal6do)

Er6s vibracio vagy ttédések

Folyamatos vizsugar veszélye

Agressziv kozegek jelenléte esetén (kén, ammonia gazok, fist...), ami Korrdziot, 6regedést okozhat
Ahol erés magneses vagy elektromos térnek jelenléte esetén (pl. antenna mellé)

Direkt napfény

Vegye figyelembe az alabbi figyelmeztetéseket

A tapfesziiltség helytelen csatlakoztatasa stlyosan megrongalhatja a rendszert

Megfelel6 kabelvégeket alkalmazzon

Egymastol minimalisan 3 cm-re vezesse a szondak, digitalis bemenetek ill. az induktiv terhelésti kabeleket,
tapkabeleket, az esetleges zavarasok kisziirése érdekében. Sose vezesse azonos sinben a tap és a szonda kabeleit.

A szonda kabeleit igyekezzen, az elektromos berendezésektdl minél messzebb vezetni, minimalizalja a kabelhosszt,
ne csavarja a tapkabel koré.

A szabalyzot lehetéleg kiilon traforol tizemeltesse

Programozé kulcs

A paraméterek le- ill. feltoltését csak a szabalyzo kikapcsolt allapotaban végezze. Paramétermasolas csak azonos tipust
szabalyzok kozott lehetséges.

UPLOAD OFF DOWNLOAD

Paraméterek masolasa a kulcsra— DOWLOAD
Paraméterek masolasa a kulcsrol a szabalyzéra— UPLOAD

A kulcsot az alabbiak szerint allitsa be fel ill. letoltéshez

Paraméterek masolas lépései:

1. Akulcs fedelének eltavolitasa utan allitsa be a DIP kapcsolokat (a fentiek szerint), zarja be a kulcsot
2. Csatlakoztassa s szabalyzohoz
3. Nyomja meg a gombot és ellenérizze a LED allapotat. Piros par masodpercig, majd zold, jelzi, hogy a mutivelet
sikeresen befejezdott. Mas jelzés hibara utal, 1d. a lenti tablazatot.
4. A mivelet végén eressze fel a gombot, a LED par masodperc utan kialszik
5. Huzzaki a kulcsot
Lehetséges hibajelzések
LED dllapota Hiba leirdsa Jelentés és megoldds
Piros LED villog Kimeriilt elem Cserélje ki az elemet
Zold LED villog Alacsony elem toltottségi szint | Cserélje ki az elemet
Piros/Zsld LED villog Nem kompatibilis berendezés | Mas tipust szabalyzorol toltotte le a beallitasokat, mint
(narancs) amire masolni szeretné
Piros és Zold LED Hibas adatok A kulcson az adatok megsériiltek, toltse fel ujra!

bekapacsolva

Piros LED vilagit Adatatviteli hiba Ismételje meg a miiveletet, ha sikertelen ellenérizze a

csatlakozasokat

LEDek kikapcsolva Nincsenek elemek a kulcsban | Ellenérizze az elemeket
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A Kijelz6 a hémérséklet értékét -50...+150 C tartomanyon beliil, -19.9...59.9 C kozott tizedes értékekkel, tudja megjeleniteni

IKON Jelentés Normal miikodés Indulaskor Megjegyzés
Be Ki Villog
1 Kimenet1 | Kimenet 1 aktiv | Kimenet 1 inaktiv Kimenet 1 kérés Villog, ha az aktivalas
késleltetett, védelmi idok altal
gatolt, vagy kiilséleqg tiltott
2 Kimenet 2 | Kimenet 2 aktiv | Kimenet 2 inaktiv Kimenet 2 kérés Ld. kimenet 1
3 Kimenet 3 | Kimenet 3 aktiv | Kimenet 3 inaktiv Kimenet 3 kérés Ld. kimenet 1
4 Kimenet4 | Kimenet 4 aktiv | Kimenet 4 inaktiv Kimenet 4 kérés Ld. kimenet 1
Riasztas Nincs riasztas Aktiv riasztasok Villog, ha normal miikodés
soran hiba lépett fel, vagy
digitalis bemenetrol érkezett
hibajel (azonnali vagy késl.).
Ora Ora hiba Bekapcsolva
Miukodési ciklus | Valosideji oras
aktiv tipusoknal
Fitos Fatés izemmod | Fités izemmod Ftés tizemmod Jelzi, ha legalabb egy fiit6s
H tizemmod | aktiv inaktiv aktiv, legalabb 1 tizemben miik6do relé aktiv
Csak BE/KI analog kimenet
kimenetek aktiv
Szerviz Helyes mitkodés Meghibasodas
% Hivja a szervizt
TUNING | Hangolas Automatikus Automatikus
hangolas tizemmod | hangolas
inaktiv izemmod aktiv
D Hiitos Hités izemmod | Hités izemmod Hiités tizemmaod Jelzi, ha legalabb egy hiit6s
izemmod | aktiv inaktiv aktiv, legalabb 1 izemben mitkodo relé aktiv
Csak BE/KI analog kimenet

kimenetek

aktiv
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Gombok funkcidja

A gombot kiilon nyomva

Prg Tobb mint 5 masodpercig nyomva, belépés a P paraméterek beallitasaba
Elnémitja a berregét és deaktivalja a riasztas relét

Paraméter beallitas soran véglegesen elmenti a valtozasokat

mute Az id6k és a be/kikapcsolasi id6k beallitasanal visszatér a paraméterek listajahoz

Mas gombokkal egyiitt lenyomva tartva
A SET gombbal egyiitt tobb mint 5 [mp]-ig lenyomva tartva, hozzaférés a C paraméterekhez
A Fel gombbal egyiitt tobb mint 5 [mp]-ig lenyomva tartva, nyugtaz minden manualis nyugtazast
riasztast, amit a *rES’ tizenettel igazol vissza. A riasztasi idéket Gjra aktivalja.

Inditaskor
Tobb mint 5 [mp]-ig lenyomva tartva visszatér a szabalyzé a gyari beallitasokhoz

A gombot kiilon nyomva
A Noveli az alapérték, vagy akarmelyik masik paraméter értékét
Mas gombokkal egyiitt lenyomva tartva
A Fel gombbal egyiitt tobb mint 5 [mp]-ig lenyomva tartva, nyugtaz minden manualis nyugtazast
riasztast, amit a ’rES’ iizenettel igazol vissza. A riasztasi idéket Gjra aktivalja.

A gombot kiil6n nyomva
v Csokkenti az alapérték, vagy akarmelyik masik paraméter értékét

Normal mikodés soran, hozzaférés a masodik szonda értékéhez, vagy a digitalis bemenetek allapothoz
(ha engedélyezve van)

A gombot kiilon nyomva
SEt Tobb mint 1 [mp]-ig lenyomva tartva megjeleniti és/vagy beallitja az alapértéket
Mas gombokkal egytitt lenyomva tartva
A PRG gombbal egyiitt tobb mint 5 [mp]-ig lenyomva tartva, hozzaférés a C paraméterekhez

3.3 Beallitas

A paraméterek a billentytizet segitségével modosithatok. A hozzaférés modja paraméter tipus fiiggd, ami lehet:
Alapérték
Gyakran hasznalt P tipusa paraméterek
Konfiguracios, C tipusta paraméterek (hozzaférési koddal védett paraméterek)

Alapérték 1 valtoztatasa (gyari érték 20 C)
Nyomja meg az Set gombot, a kijelz6n megjelenik az St1 majd az aktualis
értéke
A Fel/Le nyilakkal allitsa be a kivant értéket
A Set gombbal nyugtazza a beallitast
A kijelz6 visszatér normal tizembe

| SAREL

&ir33

Pl | &

Alapérték 2 valtoztatasa (gyari érték 20 C)

6,7,8,9 miikodési modokban a szabalyzo két alapértékkel dolgozik (C19=2,3,4)
Nyomja meg az Set gombot kétszer lassan, a kijelzén megjelenik az St2
majd az aktualis értéke
A Fel/Le nyilakkal allitsa be a kivant értéket
A Set gombbal nyugtazza a beallitast
A kijelzo visszatér normal tizembe

P tipusi paraméterek beallitasa
Tartsa lenyomva a PRG gombot tébb, mint 5 mp-ig. A kijelzén megjelenik
az elso P tipusu paraméter
A paraméterek kozott a Fel/Le nyilakkal mozoghat
A paraméter értékének megjelenitése a Set gombbal lehetséges
A paraméter érték beallitasa utan a modositast a Set gombbal mentheti
ideiglenesen
Allitsa be az 6sszes paramétert
A beallitasok végleges mentéséhez tartsa lenyomva a PRG gombot tobb,
mint 5 mp-ig.
Ha 10 mp-ig nincs gomblenyomas az érték elkezd villogni, majd 1 perc elteltével
mentés nélkiil kilép a paraméter beallitasbol!
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C tipusu paraméterek beallitasa

Tartsa lenyomva a PRG és Set gombokat tobb, mint 5 mp-ig. A kijelzén

megjelenik a 0 érték

A fel/le nyilakkal allitsa be a 77-es kodot (gyari érték, beallithato -

ComTool)

Nyugtazza Set gombbal

A paraméterek kozott a Fel/Le nyilakkal mozoghat

A paraméter értékének megjelenitése a Set gombbal lehetséges

A paraméter érték beallitasa utan a modositast a Set gombbal mentheti

ideiglenesen
Allitsa be az 6sszes paramétert

A beallitasok végleges mentéséhez tartsa lenyomva a PRG gombot tobb,

mint 5 mp-ig.

[ @ Hir33
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Ha 10 mp-ig nincs gomblenyomas az érték elkezd villogni, majd 1 perc elteltével

mentés nélkiil kilép a paraméter beallitasbol!

Paraméter kategoriak

Kategoéria lkon
Beallitas PN
Riasztas A

PID TUNING
Kimenet 1 1

Kategoéria Ikon
Kimenet 2 2
Kimenet 3 3
Kimenet 4 4
Ora o
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A szabalyzé standard miikodési modjai: (St1, St2, c0, P1, P2, P3)

A miikodési modot c0 értékkel kell megadni, ez abban az esetben lehetséges ha ¢33=0. Ha ¢33=1, c0 allitasanak nincs hatasa!

Direkt — Hiités logika szerinti miikédés (c0=1)

BE

kil

Mod. W

BE

kil

oUT

ouT3

5t

Ahol

m Bl i

5t

Stl

Alapérték 1

P1

Alapérték differencia 1

OuUT1/2/3/4

Kimenet 1/2/3/4

Bl

Szonda 1

Forditott — Fiitds logika szerinti miikodés (c0=2 - alapbeallitas)

Mod. ¥

ouTz

Meod. W

oum

BE

m

Ahol

-1 BE

kil

B1 P

5t

B1

ouTs

auT2

oum

BE

kil

5t

B1

Stl

Alapérték 1

P1

Alapérték differencia 1

OUT1/2/3/4

Kimenet 1/2/3/4

Bl

Szonda 1

Holtzonas iizem (c0=3)

Itt nem a hagyomanyos értelemben vett holtzonas szabalyozasrol beszéliink, hanem htés - / fiités szabalyozassal a
szabalyozott érték St1 +-P3 értéken tartasarol. A holtzonan beliil a szabalyoz6 nem aktival kimentet.

oum

Meod. W

oum
BE

ouT2

Kl

Mod. Z

ouT3

OUT4

P

Ahol

= B1 M

P3ol

P2

5t 5t1

M

P2

Stl

Alapérték 1

P1/P2

Fatos/Hitds differencia

OUT1/2/3/4

Kimenet 1/2/3/4

Bl

Szonda 1

Ha a szabalyzo csak 1 kimenettel rendelkezik csak fiit6s tizemben miikodik, holtzonaval.
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PWM iizem (c0=4)

PWM tizemben a kimenetek a holtzonas szabalyozasnak megfeleléen aktivalodnak, de a fel- és a leterhelés, nem be-Ki
tizemben, hanem impulzus modulaltan torténik. A ciklusidé c12-es paraméterrel allithato be. A és D modellek esetén
CONVO0/10AO0 atalakitot csatlakoztatva 0-10 V vagy 4...20 mA —es kimeneti jel is eléallithaté.

Mod.V Mod. W Mod. Z

P 25 B P . 5] 25 P2 él!-l P12 P12 P3 P P2/2 P2/2 B1
51 I an ' St
Ahol
Stl Alapérték 1
P1/P2 Fitds/Htds differencia
OUT1/2/3/4 | Kimenet 1/2/3/4
B1 Szonda 1

Ha a szabalyz6 csak 1 kimenettel rendelkezik fit6s izemben miikodik, holtzonaval.
A PWM iizemet nem szabad olyan eszkozok esetén alkalmazni (pl. kompresszorok), ahol a gyakori inditas meghibasodashoz
vezethet. Relék szabalyozasanal a c12 értéket nem allitsa tal alacsonyra, hogy az élettartam minél hosszabb legyen.

Riasztas iizem (c0=5)

Ebben az tizemmaddban egy, vagy tobb kimenet szolgal a kiillonb6z6 riasztasok jelzésére (szondahiba, rovidzar,
alacsony/magas-hémérséklet riasztas). A V és W modellek egy riasztas relével rendelkeznek, mig a Z modellek kettével: A
harmas relé altalanos hibak ill. alacsony hémérséklet riasztas esetén aktivalodik; a 4-es relé altalanos hibak és magas
hémérséklet riasztas esetén. A Kijelzon a riasztas kodja tovabbra is megjelenik és megszolal a berregé, ha nincs letiltva. W és Z
modellek esetén a szabad relék a c0=3-nak megfeleléen mitkodnek (miikodést Id. lejjebb).

Ez a mikodési mod nem lehetséges B és E modellek esetén!!!

Ha a szabalyz6 csak 1 kimenettel rendelkezik, fatés tizemben miikodik, holtzonaval.

Par. | Jellemzés Alap Min. | Max. Mértékegység

P25 | Alacsony hémérséklet riasztas kiiszobérték -50 -50 P26 °CI°F
P29=0, P25=0: kiiszobérték tiltva
P29=1; P25=-50: kiiszobérték tiltva

P26 | Magas hémérséklet riasztas kiiszobérték 150 P25 150 °CI’F
P29=0, P26=0: kiiszobérték tiltva
P29=1; P26=150: kiiszobérték tiltva

P27 | Riasztas differencia 2 0 50 °C/I°F
P28 Riasztas késleltetés 120 0 250 Perc
P29 | Riasztas kiiszobérték tipusa 1 0 1 -
0 — relativ
1 - abszolat
Alacsony hémérsékletii riasztas Magas hémérsékleti riasztas
Engedélyezve | Tiltva Engedélyezve Tiltva
P29=0 | Alapérték-P25 | Alapérték-P25+P27 Alapérték + P26 | Alapérték + P26-P27
P29=1 | P25 P25+P27 P26 P26-P27
Mod v M"d"’f '. Mod.Z
Alaczony Hiasztas Magas riasztas Alaczony riasTtas Magas riasztés
ouT oum ouTz ouT3 ouT U2 oUT4
. ........ ) | ) . -------- ) .JIt l 1 “.
' Kl ! \:F Kl \ J K] _ r— — | |
P27 81 T A 1 Poe Bl foew Pl P3| ps | p2 P | om
P25 ' P25 P25 P26
st1 st

A magas és alacsony hémérsékletii riasztasok automatikus nyugtazastak. Ha a szabalyzo szondan aktiv riasztas van, ezen
riasztasok deaktivalodnak és a figyelés ajraindul.
Ha E04 vagy EO5 riasztas aktiv, a berregé a PRG gombbal elnémithaté. A kijelzén tovabbra is aktiv marad.
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Hiités/Fiités iizemmod valtas 1-es digitalis bemenetrél (C0=6)
A szabalyzo hiitds tizemben mitkodik St1/P1-nek megfeleléen, ha a digitalis bemenet 1 kontaktusa nyitva van, ha zarva,
St2/P2-nek megfeleléen fiités iizemben.

kontakius nyitva kontaktus zarva

Mod. W Mod V
ouT ouT
EE --------FT j—-------- EE
Kl I— Kl
P1 . Bl . P2 E1
St 512
Ahol:
St1/St2 | Alapérték 1/2
P1/P2 | Hiités (St1) / Fiitos (St2) differencia
OUT1 | Kimenet1
Bl Szonda 1

W és Z esetben a differenciat a szabalyzo egyenléen ossza fel a kimentek kozott.
A c29-es paraméter ebben az esetben nem aktiv!

Hiitds iizemmaod - alapérték és differencia valtas 1-es digitalis bemenetrél (C0=7)

A szabalyz6 mindig hités tizemben miikodik, de lehetéség van az alapértéket és differenciat megvaltoztatni az 1-es digitalis
bemenetrol.

kortaktus ryitva kortaktus zérva
. Mod. ¥ Mod. W
EE ......... EE .........
Kl Kl
P B1 P2 Bh'
51 Stz
Ahol:
St1/St2 | Alapérték 1/2
P1/P2 | Hiités (St1) / Htés (St2) differencia
OUT1 | Kimenet1
Bl Szonda 1

W és Z esetben a differenciat a szabalyzo egyenléen ossza fel a kimentek kozott.
A c29-es paraméter ebben az esetben nem aktiv!

Fitds iizemmod - alapérték és differencia valtas 1-es digitalis bemenetrél (C0=8)

A szabalyzo mindig fiit6s tizemben miikodik, de lehet6ség van az alapértéket és differenciat megvaltoztatni az 1-es digitalis

bemenetrol.

kortaktus nyitva

kortaktus zérva

Mod.V ModV
-1 BE
: Kl
T Bl P2 | B
it | 5t2
Ahol:
St1/St2 | Alapérték 1/2
P1/P2 | Fitos (St1) / Fités (St2) differencia
OUT1 | Kimenet1
Bl Szonda 1

W és Z esetben a differenciat a szabalyzo egyenléen ossza fel a kimentek kozott.
A c29-es paraméter ebben az esetben nem aktiv!
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Hiités / Fiités miikodés, 2 alapértékkel (c0=9)
2 és 4 relé kimenettel rendelkezé modelleknél. A kimenetek fele hiités, a masik fele hiitds izemben mitkédik. A mtikodés
olyan mint 2 szabalyzé egy szondaval.

Mod. W ; Mod. £ F
ouT ouTz ouTz2 aum ouT3 ouT4
T 1 r S | ) 1 ) F | F
| \.!’ | K | w : 'll!‘ Yy | Kl
L T L S S S M
5t1 5t2 5t1 52

Ahol:

St1/St2 Alapértéek 1/2

P1/P2 Fiités (St1) / Hutés (St2) differencia

OUT1/2/3/4 | Kimenet 1/2/3/4

Bl Szonda 1

Szabalyozé paraméterek érvényessége (St1, St2, P1, P2, P3)

Paraméter Ervényesség Megjegyzés

Stl Minden izemmod

St2 ¢0=6,7,8,9 vagy c0 barmely értékénél, ha c33=1 (spec. mitkodés) Specialis miikodésnél, St2 minden modban latszik,
Ha c19=2,3,4 St2 értéke kompenzalasra hasznalt de csak akkor aktiv, ha a fiiggéség értéke 2

P1 Minden izemmod

P2 c0=3,4,5,6,7,8,9 vagy c0 barmely értékénél, ha c33=1 (spec. mitkodés), 3,4,5 iizemmoddokban P2 a hiitds beavatkozas
vagy c19=4 differenciaja!

P3 C0=3,4,5 (c0=5 csak W ¢és Z modellek)

Specialis miikodési méd aktivalasa
A c33-as paraméter 1-re allitasaval, a 9 mikodési modot lehet finom hangolni, vagy a mikodést teljesen atalakitani.
Pontos leiras, az angol nyelvi leirasban!

Specialis miikodési méd aktivalasa
A c33-as paraméter 1-re allitasaval, a 9 miikodési modot lehet finom hangolni, vagy a mikodést teljesen atalakitani.
Megszoritasok:
1,2,9 izemmodokban nem allithato be holtzéna (P3), illetve logikavaltas digitalis bemenetrél
3,4,5 tizemmodokban holtzona engedélyezve, de a logika valtas digitalis bemenetrél nem
6-0s tizemmodban, holtzona nincs engedélyezve (P3). A digitalis bemenet valtoztatasara, a kKimentek a 2-es alapérték
alapjan dolgoznak az 1-es helyett! A hiitos/ftit6s logika felcserélédik. A 2-es fiigg6ségi kimenetek esetén csak a
logika forditas marad aktiv a kimenetek mindig a 2-es alapérték alapjan dolgoznak (aktivacio, differencia/logika nem
valt el6jelet)
7,8 iizemmodban, a holtzona nincs engedélyezve. Az 1-es fiiggoségii bemenetek esetén a digitalis bemenet csak az
alapértéket és a differenciat valtja St1/P1-r6l St2/P2-re, a szabalyozas logikaja nem valtozik. (aktivacio,
differencia/logika nem valt el6jelet). A digitalis bemenetnek nincs egyéb rahatasa a szabalyzo kimenetekre. (azaz
fliggéség=2 és riasztasok)

A ¢33 paraméter 1-re allitasa el6tt, a c0 értéket allitsa be a kivant értékre, mentse a beallitasokat, majd ezutan engedélyezze a
specialis mitkodési modot.

Ha a ¢33-at mar atallitotta 1-re és meg kell valtoztatni a mikodési médot, elébb allitsa vissza 0-ra mentsen, majd ezutan
valtoztathatja meg a c0 értékét.

Specialis mitkodési médok
Ha a c33-as paramétert 1-re allitja, tovabbi 32 paraméter valik elérhetévé, amelyeket a szabalyzé normal tizemmod
kivalasztasa esetén automatikusan beallit. Kimenetenként 8 jellemzg allithato:

Kimenet1 | Kimenet2 | Kimenet3 | Kimenet4
Fiiggdség c34 c38 c42 c46
Kimenet tipusa ¢35 c39 c43 ca7
Aktivacio c36 c40 c44 c48
Differencia/Logika c37 c4l c45 c49
Aktivacié korlatozas d34 d38 d42 da6
Deaktivacié korlatozas d35 d39 d43 da7
Minimalis modulalt kimeneti érték d36 d40 da4 d48
Maximalis modulalt kimeneti érték d37 da1 das d49
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Fiiggéségi paraméterek (c34, ¢38, c42, c46)

Erték | Kimenet Riasztas relé statusz Megjegyzés
normal mitkodés esetén
0 Nem aktiv - V =(2,3,4) és W (3,4) valtozatok esetén 0 van
beallitva a nem 1étez6 kimenetekhez
1 Stl, P1 értékének megfeleléen valtozik -
2 St2, P2 értékének megfeleléen valtozik -
3 Digitalis bemenetrdl jovo riasztas esetén aktiv Kl veszélyes riasztas = barmelyik riasztas, ami
4 Digitalis bemenetrdl jovo riasztas esetén aktiv BE nem E04 vagy E05
5 Aktiv veszélyes és ,,magas” riasztas esetén (E04) Kl
6 Aktiv veszélyes és ,,magas” riasztas esetén (E04) BE
7 Aktiv veszélyes és ,,alacsony” riasztas esetén (E05) Kl
8 Aktiv veszélyes és ,,alacsony” riasztas esetén (E05) BE
9 Aktiv ,alacsony” riasztas esetén (E05) Kl
10 Aktiv ,alacsony” riasztas esetén (E05) BE
11 Aktiv ,,magas” riasztas esetén (E04) Kl
12 Aktiv ,,magas” riasztas esetén (E04) BE
13 Aktiv veszélyes riasztasok esetén Kl
14 Aktiv veszélyes riasztasok esetén BE
15 Id6zitett / TIMER miikodés -
16 1-es digitalis bemenet allapotatol fiigg a miikodési logika, -
alapérték (St1/P1, St2/P2)
17 Az alapérték és a differencia az 1-es digitalis -

bemenet allapotatol fiigg

Riasztas relé Kl : tehermentesitve, BE: meghuzva
B és E modellek esetén a fiigg6ség a 2. és 4. kimenet esetén csak 0,1,2 érték lehet.

Kimenet tipusa (c35, ¢39, c43, c47)

A paraméter csak akkor aktiv, ha az adott kimenet szabalyzé kimenet (fiigg6ség=1,2,16,17) vagy idozitett (fiiggoség=15)
Kimenet tipusa = 0 be/ki tipust

Kimenet tipusa = 1 PWM vagy idézitett kKimenet (B és E modellek esetén automatikusan 1-re all az érték, és ezen valtoztatni
nem lehet)

Aktivacié (c36, c40, c44, c48)

A paraméter csak akkor aktiv, ha az adott kimenet szabalyzo kimenet (fiigg6ség=1,2,16,17) vagy idozitett (fliggoség=15)
Ha a fiigg6ség=1,2,16,17 az érték : -BE/KI miikodés esetén az aktivacios pontot jeloli

-PWM miikodés esetén a pontot, ahol a kimenet eléri a maximalis értékét
Az érték szazalékban kifejezve (-100...100) és azt jelenti, hogy a beallitott differenciahoz képest hol aktivalja a kimenetet. Ha
negativ szamot ad meg balra értelmezi a differenciat az alapértéktél, ha pozitiv szamot, akkor jobbra. Ha a fiiggéség értéke 1,
St1/P1-re vonatkozik, ha 2, St2/P2-re.

Ha a fiiggdség értéke=15 és a kimenet tipusa=1, az érték a c12 idén beliil a bekapcsolt allapot %-0s értékét jelenti (1...99)

Fontos:
Analég kimenet esetén a be- és kikapcsolasi érték az alapértékhez képest hiités/fiités esetben mindig a jobb-/ baloldalra essen!

Példa 1
Az alabbi példa a 2 kimenettel rendelkezé szabalyzé — s |H
miikodését mutatja, az alabbi beallitasokkal A A
St1=10, St2=20, P1=P2=6
Kimenet 1 (A pont); fiiggéség=c34=1, aktivacio=C36=-100 g — ] OFF
Kimenet 2 (B pont); fiiggéség=c38=2; aktivacio=C40=+75 i e
Ahol {Pize p1=s! pagipos
ij{llZ —taiz;lgérték 1/2 P1/2 — differencia 1/2 OUT 1/2 ey soiz

imene
B1 —szonda 1
Példa 2
Id6zitett kimenet (fiigg6ség=15 és kimenet tipusa=1) és az on
aktivacio (bekapcsolds %) értéke 1 és 99 kozotti érték. o _I_ITI_
Kimenet 1 ¢34=15 ¢35=1 ¢36=50 S I —
Kimenet 2 ¢38=15 ¢39=1 c40=25 on
Ahol ouT2 I | |
t—idd c12 — ciklusidé OUT 1/2 kimenet 1/2 . PR EY
TON_1=(c36*c12)/100 ‘ ;
TON_2=(c40*c12)/100
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Differencia/Logika (c37, c41, c45, c49)
A paraméter csak akkor aktiv, ha az adott kimenet szabalyzo kimenet (fligg6ség=1,2,16,17) Az aktivaciohoz hasonléan
szazalékban kifejezett érték -BE/KI miikodés esetén az deaktivacios pontot jelli
-PWM miikodés esetén a pontot, ahol a kimenet eléri a minimalis értékét
mindkét esetben a referencia az aktivacios pont és a P1/P2 szazalékos értékére utal

Ha az érték pozitiv, a deaktivacios pont magasabb mint az aktivacios pont fiit6s logikat hoz 1étre.

Ha az érték negativ, a deaktivacios pont kisebb mint az aktivacios pont hiités logikat hoz létre.

Fontos:

Analdg kimenet esetén a be- és kikapcsolasi érték az alapértékhez képest hiités/fiités esetben mindig a jobb-/ baloldalra essen!

Példa 3 (Példa 1 kiegészitése)
Kimenet 1 differencia/logika=c37=+100(A) Ut o
Kimenet 2 differencia/logika=c41=-50(B) P | on
Ahol Aowe . ey s
c36/c40 — aktivécio kimenet 1/2 A EI i
¢37/c40 — differencia/logika kimenet 1/2 p— B Y
St1/2 — alapérték 1/2 P1/2 — differencia 1/2 OUT 1/2 (1= P1=g 1.P2=6,P2=6 |
kimenet 1/2 stii1o 52520
B1 —szonda 1
Ha:
Kimenet 1 differencia/logika=c37=-50(A) out our2 =
Kimenet 2 differencia/logika=c41=+100(B) A A
YA A i 5 i B Y8 | e
ar- I ECET Y
P1=6 | P1=6 P2=6; P2=6 |
St1=10 §f7:=70

Aktivacié korlatozas (d34, d38, d42, d46)

Normal miikodés soran a kKimenetek aktivacios sorrendje az alabbi: 1,2,3,4. Mikodés kozben a beallitott védelmi idék
figyelembe vételével ez a sortrend modosulhat. Ezen érték megadasaval a szabalyzot be lehet allitani, hogy a kimeneteket az
igénynek megfeleléen aktivalja.

Deaktivacié korlatozas (d35, d39, d43, d47)

Normal miikodés soran a kimenetek deaktivacios sorrendje az alabbi: 4,3,2,1. Miikodés kozben a beallitott védelmi idok
figyelembe vételével ez a sortrend modosulhat. Ezen érték megadasaval a szabalyzot be lehet allitani, hogy a kimeneteket az
igénynek megfeleléen deaktivalja.

Minimalis modulalt kimenti érték (d36, d40, d44, d48)
Csak akkor érvényes, ha a kimenet szabalyzo6 és a tipusa 1-re van beallitva, tehat PWM vagy 0...10 Vdc.

Példa:

Aranyos Kimenet, fiités szabalyozassal. (St1=20 C P1=1 C). Ha csak egy modulalt
kimenetet hasznal 1 C-os differenciaval, a paraméter 20-ra allitasaval (20%), elérheti,
hogy a kimenet csak akkor aktivalodik, ha a szabalyozott érték legalabb 20 % lesz
(19.8 C).

100%

d36=20%
Ahol: %
Stl — alapérték 1 P1 — ftés differencia o 81
B1 - 1-es szonda d36 — minimalis modulalt Kimeneti érték :
OUT 1 — kimenet 1 st
Maximalis modulalt kimenti érték (d37, d41, d45, d49)
Csakakkoreérvényes, haakimenetszabaly A tipusa ames 3 5 a —1o-Vdc:
Példa: ouT! i
Aranyos kimenet, fiitds szabalyozassal. (St1=20 C P1=1 C). Ha csak egy modulalt P 100%
kimenetet hasznal 1 C-os differenciaval, a paraméter 80-ra allitasaval (80%), elérheti, hogy e e [ EYE
a kimenet nem vesz fel magasabb értéket, mint a beallitott érték. i
Ahol: i 0%
Stl — alapérték 1 P1 - fiits differencia : >
B1 - 1-es szonda d37 — maximalis modulalt kKimeneti érték i Pl 81
OUT 1 - kimenet 1 ' s
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Analég érték minimalis hatarolasa
Ha az analog kimenetre kapcsolt berendezés miikodtetéséhez sziikséges egy minimalis jelszint, c68 paraméterrel lehet
engedélyezni (1). A funkcio hasznalatahoz (d34,d38,d42,d46 és d35,d39,d43,d47) paramétereket be kell allitani.

B8=0 4 o )
68 = ouT2 ouT co=2
100% c0=2 _\ ''''''' r 100%
B e I d40=50%
0% . y, § , ' > 0%
P12 i p2 Bl i P12 P2 iom
L o ' i |
: | : Pl :
st1 st

Megjegyzések a specialis miikodéshez

Holtzona (P3)

c0=3,4,5 tizemmaddokban a szabalyzas holtzonaval mitkdik. llyenkor az aktivacios és deaktivacios pontokat nem szabad a
holtzonan beliilre tenni. Ha ezek mégis a holtzonaba esnek az alapérték elétt és utan, a kapcsolasi differencia értékét a
szabalyz6 automatikusan megnoveli P3 érték kétszeresével.

ON , ON
oFf , | o oFf , | p— .
] b | a -t i b i i a i B1
L Pl ; P1 Pl ﬁ}_;ﬁ‘_},: P1 '
5t 5t1

A PWM vagy analog kimenetek az alabbi grafikon alapjan fognak miikodni. A holtzonaban az analog érték tartja a belépési
értékét.

100%
i D%\
b a ; '
; P1 P1 i i P1 i P3| P3 P1 i
' St1 ' ' osa !

6-0s iizemmod

A kimenetek az St1 alapjan miikodnek hiitos logikaval (aktivacio pozitiv, differencia/logika negativ). ha a digitalis bemenet 1
nyitva van. Ha a kontaktus zar, a kimenetek fiités izemmodban St2/P2 alapjan fognak miikodni (aktivacio és differencia/logika
eléjelet valt). A paraméterek értékének megjelenitésénél ez az el6jelvaltas nem fog jelentkezni

Ha ¢33=1, hiités és fiités kimentek programozhatok aktivacié és differencia/logika paraméterrel. A beallitott logika akkor
érvényes, ha a digitalis bemenet nyitva van (forditott, ha zarva). Ha a figgéség értékét 2-es értékre allitja, a kimenet mindig
St2/P2-t6l fog fiiggni, ez nem fog valtozni. Masrészrél a logika minden esetben valtozni fog hiitésrél fitésre (az aktivacio és a
differencia/logika mindig eléjelet valt). A riasztas kimenetek (fiiggéség = 3,4,14) nem fiiggnek a digitalis bemenet allapotatol.

Flggtség =1 Flggbseg =2
digitalis bernenet 1 ryitva  digitalis bemenet 1 zarva digitalis bemenst 1 nyitva  digitédlis bemenet 1 zarva
EBE BE BE BE
P1 B1 ' P2 B1 P2 I B1 I P2 B1

5t 5t2 5t2 512
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7,8-as iizemmaéd:
A 2-es fiigg6ségli bemenetek esetén a digitalis bemenet nem valtoztatja meg sem az alapértéket sem a logikat. A riasztas
bemenetek nem fiiggnek a digitalis bemenet allapotatol.

1,2 iizemmad differencial miikodés esetén (C19=1)

Differencial mitkodés esetén az St1 értéke B1-B2 értékkel lesz 6sszehasonlitva B1 értéke helyett. 2-es fliggéséget beallitva a
viszonyitasi pont modosithato a St2/P2-re. Riasztas kKimeneteknél (fligg6ség=3,4,14) a magas és alacsony riasztasok mindig
B1-hez lesznek kapcsolva.

1,2 iizemmod differencial miikodés esetén (C19=2,3,4)

Ha a fiiggdség értékét 2-re allitja, a kimenetek St2/P2 alapjan fognak miikodni B1 szonda alapjan, a B2-es szonda
kompenzacioja nem lesz figyelembe véve. Riasztas kimeneteknél (fiigg6ség=3,4,14) a magas és alacsony riasztasok mindig
B1-hez lesznek kapcsolva.

Szabalyozas tipusa
BE/KI (aranyos): A szabalyozott berendezés vagy teljes terhelésen dolgozik, vagy ki van kapcsolva.
PID szabalyozas (aranyos — integralo - derivativ): A rendszerben fellépé hibajelenségek ,,0kosabb” sziirése.

PID szabalyozas:
A PID szabalyozas engedélyezése elétt, allitson be stabil aranyos szabalyozast, a PID mitkodés maximalis hatékonysaganak
eléréséhez.

Par. | Jellemzés Alap Min. | Max. Mértékegység
c62 | fd_PID — derivalasi idé 600 0 999 S
€63 | ti_PID — integralasi id6 0 0 999 S

Az integralasi és derivalasi hatas kikiiszobolése érdekében az integralasi és derivalasi idot allitsa nullara.
A td=0 és tiz0 értékkel P1 miikodési modot allithat be. ezzel a szabalyozasi méddal, olyan kérnyezeteket szokas
szabalyozni, ahol nem 1épnek fel jelentés hd mérsékletvaltozasok.
Allandé tizemben a hibak kikiiszobolésére, Pl szabalyozas hasznalhaté, mivel az integralas csokkenti a hiba altalanos
értékét. Mindazonaltal, ha tal magas értékre allitja az értéket, a rendszer lengései megnéhetnek, a rendszer instabilla
valhat.
Az integralasi faktor okozta kilengéseket, a derivativ tényezo beiktatasaval lehet tompitani. De az érték sziikségtelen
novelése, a beavatkozas idejének noveléséhez vezethet, ami a rendszer instabilitasat okozhatja.
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Auto-Tuning — automata hangolas paraméterek

Az automata hangolas a PID paraméterek finomhangolasara szolgal, a rendszer telepitésekor vagy folyamatos tizem esetén.
Mindkét esetben az alabbi beallitasi 1épéseket kovesse:

1. c0=1vagy 2, hiités vagy fiités mitkodés

2. ¢5=1, PID szabalyozas engedélyezve

3. c64=1, automata hangolas engedélyezve

4. Stl = mikodési alapértek

A szabalyozo6 finomhangolasa a szabalyzo telepitésekor
A folyamatot a szabalyzé telepitésekor kell végrehajtani, magaba foglalja a kezdeti PID paraméterek beallitasat és a teljes
rendszer dinamikus viselkedésének vizsgalatat. Az alabbi informacidk nagyon fontosak a kezdeti és a késébbi bedllitds soran!

A telepités soran a rendszer, nincs fesziiltség alatt, a teremben termikus egyensuly van. A paraméterek beallitasa utan a
szabalyzot ki kell kapcsolni, majd a rendszert fesziiltség ala kell helyezni. A szabalyzo elkezdi az automatikus hangolast.
Hiit6s tizemben a szabalyzo6 szonda legyen legalabb 5 C magasabb, flit6s esetben legalabb 5 C-al alacsonyabb hémérséklet
szinten, mint az alapérték.

Ha a kezdeti koriilmények nem megfelel6ek a folyamat nem indul el, E14-es hibaiizenet jelenik meg. A folyamatot a szabalyzo
gjrainditasaval indithato Gjra.

Ha a folyamat sikeresen elindul, a szabalyzoé elkezdi a rendszer vizsgalatat, majd maximalisan 8 ora leteltével, ha sikeres,
elmenti a paramétereket, ha nem megjelenit egy hibaiizenetet.

A szabalyzé finomhangolasa miikodés kézben (ha mar hangolva van)

Ha a rendszert elsé inditasakor mar finom hangoltak, de idék6zben megvaltozott a terhelési szint, vagy tovabbi optimalizalas a
cél ismét elindithato6 a funkcio. Ebben az esetben (c0=1 vagy 2, c5=1), a rendszer nem igényel Gjrainditast, csak a c64-es
paraméter értékét kell 1-ra allitani, majd a FEL gombot kell 5 mp-ig lenyomva tartani. Ezutan a tun iizenet megjelenik, a
TUNING ikon aktivalodik, a folyamat elindul. Ha sikeres a folyamat végén az 1j értékeket menti a szabalyzo.

Miikodési ciklus

Beallithat6 5 id6intervallum, 5 alapértékkel, amivel a rendszer miitkodése id6zitheto.
Az id6tartamot és az alapértéket mind az 5 1épcsében be kell allitani
A miikodési ciklus indithato billentyiizetr6l, digitalis bemenetrél, vagy belsé orarol
Ha az adott 1épcsé (P71, P73, P75, P77) id6tartama O-ra van allitva, a szabalyzé csak a megadott hdmérsékletet
probalja mihamarabb elérni, majd ezutan a kovetkez6 1épesére kapcsol. Ha az utolsé 1épcsé hossza 0, a ciklust
manualisan kell leallitani. Ha a 1épcs6hoz kotott id6é nem nulla, az id6 leteltével, a kovetkezo 1épcsore 1ép, akkor is ha
a hémérséklet értéket nem sikeriilt elérni.
Ha a ciklus alatt a szabalyzot kikapcsoljak, a szabalyozas leall, de a mitkodési ciklusok szamolasa nem all le. Ha a
szabalyzot visszakapcsoljak a szabalyozas folytatodik.
Ha szondahiba 1ép fel, vagy digitalis bemenetrdl hibajel érkezik a szabalyozas leall.

Par. | Jellemzés Alap Min. | Max. Mértékegység
P70 | Miikodési ciklus engedélyezés 0 0 3

0 - Tiltva

1 — Inditas billentytizetr6l

2 — Inditas digitalis bemenetrél

3 — Inditas valésidejii orarol
P71 | Miikodési ciklus 1 — id6tartam 0 0 200 Min
P72 | Miikodési ciklus 1 — alapérték 0 -50 150 °C/I°F
P73 | Miikodési ciklus 2 — id6tartam 0 0 200 Min
P74 | Miikodési ciklus 2 — alapérték 0 -50 150 °CI°F
P75 | Miikodési ciklus 3 — id6tartam 0 0 200 Min
P76 | Mukodési ciklus 3 — alapérték 0 -50 150 °CI°F
P77 | Miikodési ciklus 4 — id6tartam 0 0 200 Min
P78 | Mukodési ciklus 4 — alapérték 0 -50 150 °CI°F
P79 | Miikodési ciklus 5 — id6tartam 0 0 200 Min
P80 | Mukodési ciklus 6 — alapérték 0 -50 150 °CI°F
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Példak

Fiitési ciklus vég nélkiili hémérséklet szabalyzassal

L7217\ S— - . - ’

Az elsé 1épcsében a rendszer eléri a kivant héfokot, majd a i i
k(’)Zbe’nS(.)' azonos alapertekt_ek?n atlépve az utolso 1épcsében SEP1 | swP2 | Steps | sTEpa | STEPS
vég nélkiili ciklusba keriil (id6=0) P71=45' 1 P73=1 p75=1 i P77=1  iP79=0

P72=SetA ! P74=SetA | P76=SetA: P78=SetA : P80=SetA

TS O T I

Fiités szabalyozas kozbensé pihenékkel, automatikus
leallassal

ST e e e

SetB [~=----

T . : d i

Setl - : ¢
STEPT | STEP2 iSTEP3 STEP4 iSTEPS
P71=30' | P73=40' 7530 | P77=40"  P79=30' |
P72-Seth  P74=SetA  {P76=SetBl  P78=SetB  PBO=SetC
[ : T

t

30 40 i 30 40 3o

Alacsony hémérsékletii pasztorizacio

SetA Ciklus vége

Setl

STEP1 | STEP2  [STEP3 ISTEP4 ISTEPS |
P71=30' | P73=45' |P75=30" iP77=1' !P79=1" !
P72=Set2 P74=Set2 iP76=Set1:P78=Set1;P80=Setli
[] [] ] ] :

U P S T T I e '
€ € >

>

Miikodés 2 szondaval

Szabalyozas hémérséklet kiilonbségre (c19=1)

A szabalyozas az egyes és a kettes szonda kiilonbségére torténik (B1-B2). (Csak c0=1,2 esetben) Hiités esetben a B1-B2 érték
novekedése esetén kell leallitani az egységet, mig, fités esetben B1-B2 érték csokkenése esetén.

Példa 1
Folyadékhiits, 2 kompresszorra, feladat a viz h6mérsékletének 5 fokos csokkentése.

A 2 kimenettel rendelkez6 szabalyzé kivalasztasa utan, szembesiil az elsé problémaval, hova helyezze a B1 és B2 szondat? (A
hémérséklet riasztasok, csak B1-re vonatkozhatnak). A példaban a belépési hémérsékleteta T1 a kilépési hdmérsékleteta T2
jeloli.

Megoldas la

A Bl-es szondat a vizbelépéshez telepitve, a belépési hémérsékletre lehet szabalyozni. Ide rendelheték a riasztasok, amelyek
lehetnek késleltetettek is, pl. magas belépé homérséklet. Ha B1=T1 az alapérték B1-B2 (=T1-T2) értékre vonatkozik, értéke
St1=5 legyen. A mikodési mod forditott (c0=2), tehat a kimenet akkor lesz aktivalva, ha a T1-T2 érték csokken, 0-hoz tart. A
kapcsolasi differenciat 2 C-ra (P1=2), a magas hémérséklet kiiszobértéket 40 C-ra (P26=40) és a késleltetést 30 percre
(P28=30) allitva a szabalyzo az alabbi diagramm szerint fog mtkaodni:

Mod. W
b o2 Oy
oN
1{T1) 272
JTLSTINY (R T, T “‘ 1
OFF ; :
: o | B2
St1=5

Megoldas 1 kiegészités
A feladat jobban megoldhato a specialis miikodés beallitasaval (c33=1). A feladat, hogy a T2-es homérséklet 5 C-al kevesebb
legyen, mint T1. Az 1-es szondat helyezze a kilépéshez.
Tovabbi elvarasok a rendszerrel szemben:
a kimeneti homérséklet (T2) 8 C felett maradjon
ha T2 tébb mint 1 percig 6 C alatt marad, megjelenjen az alacsony hémérséklet hibajel
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Megoldas:

Hasznaljon 4 kimenettel rendelkez6 szabalyzot (IR33Z%*), ahol két kimenet (3,4) a szabalyozasra hasznalt, 1 kimenet (1)
hibajelzésre, 1 pedig a 3,4 kimenetek deaktivalasara, ha a T2 hémérséklet 8 C ala csokken.
Megoldasi séma:

ourz ouT3
E D”F;.'} O/HC I compressor 1 |——|E]
ouUT4
|—cr/

o1
o o—{ am

Allitsa be a ¢33 paraméter értékét 1-re, hogy a specialis beallitasok elérhetévé valjanak.

Kimenet 1: Riasztas kimenetként kell beallitani, ami csak alacsony hdmérsékletii hiba esetén aktiv (a fiiggéség, ¢34 értékét
allitsa at 1-r6l 9-re vagy 10-re). A tobbi kimenetre vonatkoz6 paraméter nem érdekes. d35 értéke O legyen.

Kimenet 2: A relé mikodését le kell valasztani a differencial mikodésrol, ezt a fiiggéség ¢38 értéként 1-rol 2-re allitasaval
érheti el. A miikodési logika hiités, a differencia értéke megegyezik P2-vel, ezért, az aktivacio értéke C40=100, a
differencia/logika c41=-100 legyen. Ha St2=8, a P2=4 a minimalis valtozast jeloli a szabalyozas ujrainditasa el6tt, ha leallt
alacsony hémérsékletre. Az aktivacios és a deaktivacio fiiggetlen kell, hogy legyen a tébbi kimenettdl (d38=d39=0)
Kimenet 3 és 4: 4 kimenettel rendelkez6 szabalyzoknal, az 1-es tizemmaod minden kimenethez a P1 25%-o0s értékét rendeli
kapcsolasi differencianak. A példaban a 2 kimenethez 50%-0s értéket kell rendelni. A aktivacios és a differencia/logika
paramétereket meg kell valtoztatni, hogy a szabalyzo az elvartak szerint miikodjon.

Tehat

Kimenet 3 aktivacio c44=75-r6l atallitani 50-re, differencia/logikat c45 -25-r6l -50-re

Kimenet 4 aktivacio c48=100 marad, differencia/logikat c49 -25-r6l -50-re

Miikodés
Mod. Z Mod.Z
OUT1 (LOW ALARM) ouT2 ouT3 ouT4
ON ON
A A A A
v v A 4 A 4
B oooeen OFF  ee———— . OFF
P P2 | BI(T2) P1 i B1-82
p25=5 512-8 5t1=-5

Kompenzacié Hiités/Fiités iizemben (c19=2/3)
Az alapértéket lehetéség van a masodik szonda (esetleg a kiilsé homérséklet fiiggvényében kompenzalni

&
st1_comp | St1_comp
- 22
€22 [-mmmmemmm e
=2
cd=-05
c4=+05 p 5t
5t1 cd=+05
71 __..__"‘:'gf_:'. 2l
5t2 B2 St2 B2
Htos iizem Fatos tizem
Folyamatos kompenzacié
4 5t1_comp + St1_comp

c22

YT T _

- : B2 \BE
i — a1 o

P2 P2 . . P2 P2

cd=0 40
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Logika engedélyezés abszolat vagy differencial alapérték alapjan (c19=5,6)

Par. | Jellemzés Alap Min. | Max. Mértékegység
€19 | 2-esszonda miikodése 0 0 6 -
5 — logika engedélyezése abszolut alapérték alapjan
6 — logika engedélyezése differencia alapérték alapjan
€66 | Hiités kiiszobérték (érvényes: c0=1,2) -50 -50 150 °C/I°F
€67 | Fitds kiiszobérték (érvényes: c0=1,2) 150 -50 150 °C/I°F

Fiitos szabalyozas, miikodés engedélyezéssel

Ha példaként vesziink egy szabalyzot 2 kimenettel, amelyek koziil az egyik BE/KI a masik 0-10Vdc. Ha B2-es szonda altal
mért hémérséklet (ha c19=5 vagy B2-B1 érétke, ha c19=6), meghaladja a c66 hatarértéket (hiszterézis 1,5), a szabalyozas
engedélyezve lesz Stl alapértékkel, ezen érték alatt a szabalyozas tiltva lesz.

out

ouT? ouTi

Pl L
5t

Engedélyezés
C19=5
ON

B2

Engedélyezés
C19=6
ON

&6 6641

B2-B1

Hiitds szabalyozas, miikodés engedélyezéssel

Ha példaként vesziink egy szabalyzot 2 kimenettel, amelyek koziil az egyik BE/KI a masik 0-10Vdc Ha B2-es szonda altal
mért hémérséklet (ha c19=5 vagy B2-B1 érétke, ha ¢19=6) c67 hatarérték ala csokken (hiszterézis 1,5), a szabalyozas
engedélyezve lesz St1 alapértékkel, ezen érték alatt a szabalyozas tiltva lesz.

ouT
oum ouTz2
100%
-~ i
e
: Pl : B1

5t1

Engedélyezés
C19=5
-{ om

OFF

B2

Engedélyerés

Clo=6
------ ON

OFF

B2-B1
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Par Jellemzés Megj. | Alapé. Min | Max | MértE | Tipus CAREL Modbus* Olvashaté (R) Ikon
SVP / frhaté (W)
st1 Alapérték 1 20 21 |c22 [°CPF | A 4 4 RIW
st2 Alapértek 2 40 23 |c2a |[°%PF [ A 5 5 RIW
c0 Miikodési mod 2 1 9 i | 40 112 R/IW A
1 — Hiités
2 — Fités
3 — Holt z6nas
4 -PWM
5 — Riasztas
6 — Hiités / Fités izemmod valtas digitalis bemenet 1
7 — Hités, alapérték / differencia valtas digitalis bemenet 1
8 — Ftos, alapérték / differencia valtas digitalis bemenet 1
9 — Futos / Hités specialis alapértékkel
P1 Stl-hez tartoz differencia 2 01 |50 |°%P°F |A 6 6 RIW PN
P2 St2-hoz tartozé differencia 2 01 |50 |°%P°F |A 7 7 RIW A
P3 Holtzona szélessége 2 0 20 |[%PF [ A 8 8 RIW ON
c4 Kompenzacio meredeksége (érvényes c0=1,2) 0,5 -2 2 i A 9 9 R/W A
pl. ha az a cél, hogy az alapérték 24 C fokos kornyezeti hémérséklet felett kezdjen el novekedni és 34 foknal érje el a 27 C-0s értéket. alapérigk
c4=(St12-St11)/(B22-B21)=(27-24)/(34-24)=0.3 S, 22227
St11 24
St2=24 3‘11 B2
B2y B2,
c5 Szabalyozas tipusa 0 0 1 i D 164 25 R/IW DN
0 — BE/KI (Aranyos)
1 — Aranyos + Integralé + Derivativ (PID)
c6 2 relé aktivalasa ko6zotti minimalis idékiilonbség (c0#4) 5 0 15 sec | 41 113 R/W
c7 Egy relé 2 aktivalasa kozotti minimalis id6kiilonbség (c0#4) 0 0 255 perc | 42 114 R/W
di 2 relé deaktivalasa kozotti minimalis idokiilonbség (c0#4) 0 0 255 | sec | 43 115 R/W N
c8 Egy relé nyugalmi allapotanak minimalis ideje (c0#4) 0 0 15 perc | 44 116 R/W
c9 Egy relé aktiv allapotanak minimalis ideje (c0#4) 0 0 15 perc | 45 117 R/W
cl0 Relék allapota az érzékel6 meghibasodasa esetén 0 0 3 - | 46 118 R/W N

O0=minden relé nyugalomban

1=minden relé aktivalt allapotban

2=direkt miikodésii relék meghuzva a tébbi nyugalomban
3= forditott mitkodésii relék meghtizva tébbi nyugalomban
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Par Jellemzés Megj. | Alapé. | Min | Max | MértE | Tipus | CAREL | Modbus* Olvashato (R) lkon
SVP / Trhato (W)
cll Relék rotacioja (c0=1,2,7,8 és ¢33=0) 0 0 7 - I 47 119 R/W QL
0=nincs forgatas
1=standard forgatas (2 vagy 4 relé)
2=2 telj.szabalyozott kompresszor Az 1. és 3. relé a kompresszoré
3=mint az elébbi de DWM kompresszorokhoz ahol meghuzott relénél van a teljesitményszabalyzas
4=rotaci6 csak a 3. és 4. relén van
5= rotacio csak az 1. és 2. relén van
6=kiilon forgatas az 1,2 valamint a 3,4 reléken
7=forgatas csak a 2,3,4. reléken
c12 | PWM iizemméd ciklusideje | (20 |02 [999 |sec |A [10 | 10 | RIW I’
CONVO0/10A0 hasznalata esetén 0.2-re kell allitani. Relék esetén az alacsony érték a relé gyors tonkremenetelét okozhatja,
cl13 Szonda tipusa 0 0 3 - | 48 120 R/W QA
0 — NTC standard (-50...90 °C)
1 — NTC magas hémérsékletii (-40...150 °C)
2 — PTC standard (-50...150 °C)
3 — Pt1000 standard (-50...150 °C)
P14 | 1-es szonda kalibracioja 0 -20 |20 |°C/°F |A 11 11 R/W N
P15 | 2-es szonda kalibracioja 0 20 |20 |°CI°F | A 12 12 R/W
cl7 Szenzor zajsziirés 4 1 15 |- I 49 121 R/W
A homérséklet szonda értékének stabilizalasa, idészakon beliili atlagolasa. Alacsonyabb érték gyorsabb beavatkozast eredményez, de a rendszer érzékenyebb lesz a kiilsé zavarokra.
cl8 Homérséklet — mértékegység 0 0 1 - D 165 26 R/W AL
0-°c 1-°F
c19 Masodik szonda felhasznalasa (c0=1,2 esetén) 0 0 6 - | 50 122 R/W
0 — nincs engedélyezve
1 - (NTC1-NTC2) a szabalyozott paraméter
2 — Eltolas hiit6s tizemben. Ha NTC2>St2 akkor a tényleges St1=St1+(NTC2-St2)*C4
3 — Eltolas fiitds tizemben. Ha NTC2<St2 akkor a tényleges St1=St1+(NTC2-St2)*C4
4 — Folyamatos kompenzaci6. Ha NTC2>(St2+P2) vagy NTC2<(St2-P2) akkor a tényleges St1=St1+(NTC2-(St2-P2))*C4
5 — Logika engedélyezés abszolut alapértékkel
6 — Logika engedélyezés differencial alapértékkel
c21 St1 minimalis beallithato értéke -50 -50 | c22 |°CI°F | A 15 15 R/W N
c22 St1 maximalis beallithato értéke 60 c21 | 150 | °C/°F | A 16 16 R/W
c23 | St2 minimalis beallithato értéke -40 -50 | c24 |°CI°F | A 17 17 R/W
c24 St2 maximalis beallithato értéke 60 c23 | 150 | °C/°F | A 18 18 R/W
P25 | Alacsony hdmérséklet riasztas kiiszobérték -50 -50 | P26 | °CI°F | A 19 19 R/W

Ha P29=0 és P25=0 kiiszobérték tiltva
Ha P29=1 és P25=-50 kiiszobérték tiltva




IAS Automatika

Andover Controls magyarorszagi képviselet

Par | Jellemzés Megj. | Alapé. | Min | Max | MértE | Tipus | CAREL | Modbus* Olvashato (R)/ /| lkon
SVP Irhato (W)
P26 | Magas hémérséklet riasztas kiiszobérték 150 P25 | 150 | °CI°F | A 20 20 R/W A
Ha P29=0 és P26=0 kiiszobérték tiltva vagy ha P29=1 és P26=200 kiiszobérték tiltva
P27 | Riasztas be-ki kapcsolési differencigja (abszolit érték) | |2 |0 [50 [°CFF |A |21 | 21 | RIW A
E0S E04
BE T l l T
Kl 5 H i '
P25, P27 7 P
P28 | Riasztas késleltetése 120 0 250 | perc || 51 123 R/W
P29 | P29 riasztasi kiiszobérték értelmezése 1 0 1 - D 166 27 R/W
Alacsony hémérsékletii riasztas Magas hémérsékletii riasztas
Engedélyezve | Tiltva Engedélyezve Tiltva
P29=0 | Alapértek-P25 | Alapérték-P25+P27 Alapérték + P26 | Alapérték + P26-P27
P29=1 | P25 P25+P27 P26 P26-P27
c29 | Digitalis bemenet 1 | [0 0 |5 |- [ | 52 | 124 | RIW
0 — nem aktiv
1 — azonnali kiils6 riasztas, automatikus nyugtazas
2 — azonnali kiils6 riasztas, manualis nyugtazas
3 — Késleltetett (P28) kiilsé riasztas, manualis nyugtazas
4 — BE/KI kapcsolas szabalyozasa a digitalis bemenet valtozasanak megfelel6en
5 — Miikodési ciklus inditasa gombrol
Ervényesség: Ha c0=1,2,3,4,5,8,9 és ¢33= fiiggdség 16,17. Riasztas esetén a riasztas relé allapota c31 paraméter értékétol fiigg.
c30 Digitalis bemenet 2 (Id. c29) 0 0 5 - I 53 125 R/W
c31 Relék allapota digitalis bemenetrdl érkezé riasztas esetén 0 0 3 - I 54 126 R/W A
0 — Miden kimenet nyugalmi helyzetben
1 — Minden kimenet aktivalva
2 — Fitds kimenetek nyugalmi helyzetben, a tobbi valtozatlan
3 — Hiit6s kimenetek nyugalmi helyzetben, a tobbi valtozatlan
c32 Késziilék soros halozati cime 1 0 207 | - I 55 127 R/W
c33 Specialis tizemmod 0 0 1 - D 167 28 R/W
1-Tiltva
2 — Engedélyezve (Engedélyezés eldtt az tizemmaodot konfiguralni, menteni kell (C0))
c34 Kimenet 1 fiigg6sége Id. leiras eleje 1 0 17 - | 56 128 R/W 1
c35 Kimenet 1 tipusa 0 0 1 - D 168 29 R/W 1
c36 Kimenet 1 aktivacioja -25 -100 | 100 | % | 57 129 R/W 1
c37 Kimenet 1 differencia/logika 25 -100 | 100 | % I 58 130 R/W 1
d34 Kimenet 1 aktivacio korlatozas 0 0 3 - I 59 131 R/W 1




IAS Automatika

Andover Controls magyarorszagi képviselet

Par Jellemzés Megj. | Alapé. | Min | Max | MértE | Tipus | CAREL | Modbus* Olvashato (R)| Ikon
SVP / Irhato (W)

d35 Kimenet 1 deaktivacio6 korlatozas 2 0 4 - I 60 132 R/W 1
d36 Kimenet 1 minimalis modulalt kimeneti érték 0 0 100 | % I 61 133 R/W 1
d37 Kimenet 1 maximalis modulalt kimeneti érték 100 0 100 | % I 62 134 R/W 1
c38 Kimenet 2 fiiggésége Id. leiras eleje 1 0 17 |- I 63 135 R/W 2
c39 Kimenet 2 tipusa 0 0 1 - D 169 30 R/W 2
c40 Kimenet 2 aktivacioja -50 -100 | 100 | % I 64 136 R/W 2
c4l Kimenet 2 differencia/logika 25 -100 | 100 | % I 65 137 R/W 2
d38 Kimenet 2 aktivacio korlatozas 1 0 3 - I 66 138 R/W 2
d39 Kimenet 2 deaktivacio korlatozas 3 0 4 - I 67 139 R/W 2
d40 Kimenet 2 minimalis modulalt kimeneti érték 0 0 100 | % I 68 140 R/W 2
d41 Kimenet 2 maximalis modulalt kimeneti érték 100 0 100 | % I 69 141 R/W 2
c42 Kimenet 3 fiiggdsége Id. leiras eleje 1 0 17 |- I 70 142 RIW 3
c43 Kimenet 3 tipusa 0 0 1 - D 170 31 R/W 3
c44 Kimenet 3 aktivacioja -75 -100 | 100 | % I 71 143 R/W 3
c45 Kimenet 3 differencia/logika 25 -100 | 100 | % I 72 144 R/W 3
da2 Kimenet 3 aktivacio korlatozas 2 0 3 - I 73 145 R/W 3
da3 Kimenet 3 deaktivacio korlatozas 4 0 4 - I 74 146 R/W 3
da4 Kimenet 3 minimalis modulalt kimeneti érték 0 0 100 | % I 75 147 R/W 3
das Kimenet 3 maximalis modulalt kimeneti érték 100 0 100 | % I 76 148 R/W 3
c46 Kimenet 4 fiiggdsége Id. leiras eleje 1 0 17 |- I 77 149 R/W 4
c47 Kimenet 4 tipusa 0 0 1 - D 171 32 R/W 4
c48 Kimenet 4 aktivacioja -100 -100 | 100 | % I 78 150 R/W 4
c49 Kimenet 4 differencia/logika 25 -100 | 100 | % I 79 151 R/W 4
d46 Kimenet 4 aktivacio korlatozas 1 0 3 - I 80 152 R/W 4
d47 Kimenet 4 deaktivacio korlatozas 3 0 4 - I 81 153 R/W 4
d4a8 Kimenet 4 minimalis modulalt kimeneti érték 0 0 100 | % I 82 154 R/W 4
d49 Kimenet 4 maximalis modulalt kimeneti érték 100 0 100 | % I 83 155 R/W 4
c50 Billentyiizet és tavszabalyz¢ tiltasa 1 0 2 - I 84 156 R/W oS

0 — P paraméter szerkesztés : Tiltva, Alapérték valtoztatas: Tiltva, Beallitas tavszabalyzorol: Engedélyezve

1 — P paraméter szerkesztés : Engedélyezve, Alapérték valtoztatas: Engedélyezve, Beallitas tavszabalyzorol: Engedélyezve

2 — P paraméter szerkesztés : Tiltva, Alapérték valtoztatas: Tiltva, Beallitas tavszabalyzorol: Tiltva
c51 Tavszabalyzo engedélyezé kod 1 0 255 | - I 85 157 R/W N

0 — Programozhat6 kod megadasa nélkiil
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Par Jellemzés Megj. | Alapé. | Min | Max | MértE | Tipus | CAREL | Modbus* Olvashato (R) lkon
SVP / frhaté (W)
c52 Kijelzett érték 0 0 3 - I 86 158 R/W L
0 - Szonda 1
1 - Szonda 2
2 — Digitalis bemenet 1
3 — digitalis bemenet 2
c53 | Berregé 0 0 1 - D 172 33 R/W bN
0 — Engedélyezve
1-Tiltva
c56 | Késleltetett bekapcsolas utan (esetleges gyakori 0 0 255 | sec I 87 159 R/W N
aramsziinetek miatti gyakori inditasok elkertilése)
cS7 Lagyinditas 0 0 99 | perc I 88 160 R/W N
Milyen sebességgel szabad a helyiséget hiiteni °C/min
c62 |ti_PID 600 0 999 | sec I 89 161 R/W TUNING
c63 |td PID 0 0 999 | sec I 90 162 R/W TUNING
c64 | Automatikus — hangolas 0 0 1 - D 173 34 R/W TUNING
0 — Tiltva
1 - Engedélyezve
c66 | Hiitos kiiszobérték engedélyezése (c0=1,2 esetén) ld -50 -50 | 150 | °C/°F 22 22 R/W QL
c19=5,6
C67 | Fiités kiiszobérték engedélyezése (c0=1,2 esetén) Id 150 -50 | 150 | °C/°F 23 23 R/W N
c19=5,6
€68 | Analog érték minimalis hatarolasa (PWM, 0-10 Vdc) 0 0 1 - 174 35 R/W O\
€68=1 esetén a be (d34,d38,d42,d46) és kikapcsolasi (d35,d39,d43d,47) hatarokat be kell allitani
0-—Tiltva
1 — Engedélyezve
P70 | Mikodési ciklus 0 0 3 - I 98 170 R/W ®
0 - Tiltva
1 —Inditas billentytizetrol
2 — Inditas digitalis bemenetrsl
3 — Val6s idejii 6ra alapjan
P71 | Mikodési ciklus: 1. 1épcso idotartama 0 0 200 | perc I 99 171 R/W .
P72 | Miikodési ciklus: 1. 1épcsé hémérséklet alapérték 0 -50 | 150 | °CI°F | A 24 24 R/W ~
P73 | Mikodési ciklus: 2. 1épcs6 idétartama 0 0 200 |perc || 100 172 R/W i
P74 | Mukodési ciklus: 2. 1épcsé homérséklet alapérték 0 -50 | 150 | °CI°F | A 25 25 R/W ~
P75 | Mikodési ciklus: 3. 1épcsé idotartama 0 0 200 |perc || 101 173 R/W -
P76 | Miikodési ciklus: 3. Iépcsé hdmérséklet alapérték 0 -50 | 150 | °CI°F | A 26 26 R/W -
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Par Jellemzés Megj. | Alapé. | Min | Max | MértE | Tipus | CAREL | Modbus* Olvashato (R} Ikon
SVP [ Trhato (W)

P77 | Mukodési ciklus: 4. 1épcsé idétartama 0 0 200 |perc || 102 174 R/W .
P78 | Miikodési ciklus: 4. 1épcsd hémérséklet alapérték 0 -50 | 150 | °C/°F | A 27 27 R/W =
P79 | Mikodési ciklus: 5. 1épcsé idétartama 0 0 200 |perc || 103 175 R/W =
P80 | Miikodési ciklus: 5. 1épcsé hdmérséklet alapérték 0 -50 | 150 | °CI°F | A 28 28 R/W e
ALO | 0. riasztas id6pontja (nyomja meg a Set gombot) - - - ) - - - R -
y ALQ 0. riasztas év 0 0 99 |¢v I 104 176 R -
M ALO 0. riasztas honap 0 1 |12 |honap || 105 177 R i
d ALO 0. riasztas nap 0 1 31 |nap I 106 178 R =
h ALQO 0. riasztas ora 0 0 [23 |o¢ra | 107 179 R ~
m ALO 0. riasztas perc 0 0 59 |perc || 108 180 R =
E ALO 0. riasztas tipusa 0 0 99 |- I 109 181 R

AL1 | 1. riasztas idépontja (nyomja meg a Set gombot) - - - - - - R ~
y ALL1 1. riasztas év 0 0 [99 |év | 110 182 R -
M AL1 1. riasztas honap 0 1 12 | honap | | 111 183 R ,‘i
d ALl 1. riasztas nap 0 1 31 | nap I 112 184 R i
h AL1 1. riasztas ora 0 0 23 | dra I 113 185 R ~
m AL1 1. riasztas perc 0 0 59 perc I 114 186 R =
E AL1 1. riasztas tipusa 0 0 99 - I 115 187 R

AL2 | 2. riasztas idopontja (nyomja meg a Set gombot) - - - - - - R .
y AL2 2. riasztas év 0 0 99 |¢v I 116 188 R ~
M AL2 2. riasztas honap 0 1 12 honap | | 117 189 R :
d AL2 2 riasztas nap 0 1 31 | nap I 118 190 R i
h AL2 2. riasztas ora 0 0 |23 |o¢ra | 119 191 R ~
m AL?2 2. riasztas perc 0 0 |59 |perc |I 120 192 R =
E AL2 2. riasztas tipusa 0 0 99 |- I 121 193 R

AL3 | 3. riasztas idopontja (nyomja meg a Set gombot) - - - - - - R .
y AL3 3. riasztas év 0 0 [99 |év | 122 194 R -
M AL3 3. riasztas honap 0 1 12 | hénap | | 123 195 R i
d AL3 3 riasztas nap 0 1 31 |nap I 124 196 R i
h AL3 3. riasztas ora 0 0 [23 |o¢ra | 125 197 R ~
m AL3 3. riasztas perc 0 0 [59 |perc |I 126 198 R -
E AL3 3. riasztas tipusa 0 0 |99 |- | 127 199 R o
AL4 | 4. riasztas idépontja (nyomja meg a Set gombot) - - - - - - R ~
y AL3 4. riasztas év 0 0 |99 |év | 128 200 R g




IAS Automatika

Andover Controls magyarorszagi képviselet

Par Jellemzés Megj. | Alapé. | Min | Max | MértE | Tipus | CAREL | Modbus* Olvashato (R} Ikon
SVP [ Trhato (W)
M AL3 4. riasztas honap 0 1 12 | hénap | | 129 201 R ~
d AL3 4 riasztas nap 0 1 31 |nap I 130 202 R =
h ALS3 4. riasztas ora 0 0 23 | ora I 131 203 R =
m AL3 4. riasztas perc 0 0 |59 |[perc |I 132 204 R =
E AL3 4. riasztas tipusa 0 0 99 |- I 133 205 R
ton Berendezés bekapcsolasa (nyomja meg a Set gombot) - - - - - - - R o
d tON_d — bekapcsolas, nap 0 0 11 | nap I 134 206 R o
h tON_h — bekapcsolas, éra 0 0 23 | ora I 135 207 R o
m tON_m — bekapcsolas, perc 0 0 59 |perc || 136 208 R o
toff | Berendezés kikapcsolasa (nyomja meg a Set gombot) - - - - - - - R o
d tOFF_d — bekapcsolas, nap 0 0 11 | nap I 137 209 R o
h tOFF_h — bekapcsolas, 6ra 0 0 23 ora I 138 210 R o
m tOFF_m — bekapcsolas, perc 0 0 59 |perc || 139 211 R o
tc Id6 megadasa - - - - - - - R o
év 0 0 99 |¢év I 29 101 R/W =
honap 1 1 12 | honap | | 30 102 R/W =
nap 1 1 |31 |[nap |I 31 103 R/W =
hét napja (1 — Hétf6, 2 — kedd....) 1 1 |7 - [ 32 104 R/W =
ora 0 0 |23 |odra | 33 105 R/W ~
perc 0 0 |59 |[perc |I 34 106 R/IW ,3
Csak soros halézaton keresztiil elérheté paraméterek
Jellemzés Alapé. | Min | Max | MértE | Tipus | CAREL | Modbus* Olvashato (R
SVP / Trhato (W)
Szonda 1 mért érték 0 0 0 °CI°F | A 2 2 R
Szonda 2 mért érték 0 0 0 °CI’F | A 3 3 R
Kimenet 1 allapota 0 0 1 - D 140 1 R
Jellemzés Alapé. | Min | Max | MértE | Tipus | CAREL | Modbus* Olvashato (R
SVP [ Trhato (W)
Kimenet 2 allapota 0 0 1 - D 141 2 R
Kimenet 3 allapota 0 0 1 - D 142 3 R
Kimenet 4 allapota 0 0 1 - D 143 4 R
Digitalis bemenet 1 allapota 0 0 1 - D 145 6 R
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Digitalis bemenet 2 allapota 0 0 1 D 146 7 R
2-es szonda — szondahiba 0 0 1 D 149 10 R
Azonnali kiilso riasztas 0 0 1 D 150 11 R
Magas homérséklet riasztas 0 0 1 D 151 12 R
Alacsony homérséklet riasztas 0 0 1 D 152 13 R
Késleltetett kiils6 riasztas 0 0 1 D 153 14 R
Azonnali, kézi nyugtazasu kiilsé riasztas 0 0 1 D 154 15 R
Valosidejii 6ra meghibasodas 0 0 1 D 155 16 R
EEPROM egység paraméter hiba 0 0 1 D 156 17 R
EEPROM miuikodési paraméter hiba 0 0 1 D 157 18 R
Maximalis id6 PID paraméterek szamitasa soran 0 0 1 D 158 19 R
PID kalkulacios hiba 0 0 1 D 159 20 R
PID kalkulacios hiba 0 0 1 D 160 21 R
Integralasi és derivalasi id6 negativ 0 0 1 D 161 22 R
PID faktor maximalis szamitasi id6 elérve 0 0 1 D 162 23 R
PID kezdeti feltétel nem megfelelé 0 0 1 D 163 24 R
Szabalyz6 ki/be kapcsolasa 0 0 1 D 175 36 R/W

A Carel / Modbus protokoll kivalasztasa automatikus. A sebesség 19200 bit/s.

Minden a halozatra kotott berendezés az alabbi halozati jellemzokkel, kell rendelkezzen:

Adatbitek szama: 8
Start bitek szama: 1
Stop bitek szama: 2
Nincs paritas ellendrzés
19200 bit/s adatatviteli sebesség

Az adatok x10 érteken jelennek meg a kommunikéacié soran, pl. 20,3 C -> 203
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Riasztasok

Riasztasok tipusai

Alacsony (E04) és magas (E05) hémérsékletii riasztas

Osszes tobbi

Megjegyzések
Ha riasztas esetén megszolal a berregé, PRG/Mute gombbal lehet elnémitani.

Manualis nyugtazasu riasztast, a kivaltdo ok megsziintetése utan PRG/mute és Fel gombok egyiittes 5 mp-ig tarto

lenyomasaval lehet nyugtazni

Az utolsé 5 riasztas idépontjat / hibakodjat tarolja a rendszer (Id. paraméterek)

Okozéja lkon Szabalyzasi Ellendrizni /
beavatkozas megoldas
s 3
: =i
3 “ 22
P N — N
g g2 |5 |3 253
2 ol g |2 Y
2 .S ] 8 _|
T x 8 | 2 X E<
EO1 | Szonda1 hiba A\ villog Kl auto EO1 c10-tol fiigg (*) szonda 1
csatlakoztatasa
EO2 | Szonda 2 hiba X\ villog Kl auto. EO2 Ha c19=1 és c0=1,3 szonda 2
Id. Eoll egyebként ﬁ I csatlakoztatasa
szabalyozas nem éll le
E03 | Digitdlis bemenet nyitva (azonnali vagy | g villog X BE | auto. EO3 c31 alapjan Ellendrizze a
késleltetett riasztas, vagy azonnali 3 €29,c30,c31ill. a
riasztas manualis nyugtazassal.) g csatlakoztatast
E04 | A mérthémérseklet meghaladta P26 | A villog X BE | auto. E04 Nincs hatasa a Ellenérizze:
értéket >P28 ideig c szabalyozasra P26,P27,P28, P29
(3]
EO5 | A mért homérséklet P26 érték ala Avillog = BE | auto. E05 Nincs hatasa a Ellendrizze:
csokkent >P28 ideig ° szabalyozasra P25,p27,P28, P29
E06 | Valosideji 6ra meghibasodas ® villo 5 Kl auto. / - - Nyugtazza az orat.
J g g
1S manualis Ha nem oldédik
X .
< meg hivja a
N szervizt.
EO7 | EEPROM hiba, egység paraméterek | ©X villog E Kl auto. - teljes leallas hivja a szervizt
E08 | EEPROM hiba, mikodési param. Quvillog | & [ Kl [auto. - teljes leallas Allitsa vissza a
A szabalyzot gyari
_g’n paraméterekre. Ha
=] nem oldodik meg
8 hivja a szervizt.
E09 | Maximalis idé elérve PID paraméter villog 3 BE | manualis | - Automatikus
kalkulacié soran S § hangolas leall
E10 | PID kalkulaciés hiba - villog GN; BE | manualis | - Automatikus
= hangolas leall Manualisan
VN =
E11 | PID kalkulacios hiba o villog g BE | manualis | - Automatikus nyugtazza a
R\ s hangolas leall riasztast, vagy
E12 | PID integralasi és derivalasi id6 - villog f: BE | manualis | - Automatikus kapcsolja ki
negativ S hangolas leall majd be a
E13 | PID kalkulacios hiba - villog BE | manualis | - Automatikus szabalyzot.
hangolas leall
MY
E14 | Nem megfeleld kezdeti értékek “villog BE | manualis | - Automatikus

inditaskor

PN

hangolas leall

(*) Kilép a mikodési ciklusbol
Az automatikus hangolas soran fellép6 hibak nem keriilnek be a mentett riasztas listaba
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Technikai jellemzok:

Modell Fesziiltség Tapfesziiltség
Tépfesziiltség IR33x(V,W,Z,D,A,B,E)7THx(B,R)20 | 115/230 Vac(-15%... +10%), 6 VA, 50 mA~ max
DN33x(V,W,Z,A,B,E)7Hx(B,R)20 | 50/60 Hz
IR33x(V,W,Z,D,AB,E)7LR20, 12/24 Vac(-10%...+10%), 4 VA, 300 mA~ max
DN33x(V,W,Z,A,B,E)7LR20 50/60 Hz
12/30 Vdc 300 mA max
Bemenetek B1 (szonda 1) NTC vagy NTC kibdvitett vagy PTC, PT1000
B2 (szonda 2)
Digitalis bemenet 1 Fesziiltségmenetes kontaktus, csatlakozas ellenallasa < 10 Ohm,
Digitalis bemenet 2 zaro aram 6 mA
Szondak és digitalis bemenet max. tavolsaga 10 m
Megjegyzés: Az adat- és tapkabelek tavolsagat maximalizalni kell
Szonda tipusa CAREL NTC 10 kOhm 25 °C-on, tartomany -50...90 C
mérési hiba 1°C -50...50°C, tartomanyon
3°C 50...90°C, tartomanyon
Magas hémérsékletit NTC 50 kOhm 25 °C-on, tartomany -40...150 C
Mérési hiba 1,5°C -20...115°C,
tartomanyon
4°C -20...115°C, tartomanyon
kiviil
PTC 985 Ohm 25 °C-on, tartomany -50...150 C
Meérési hiba 2°C -50...50°C, tartomanyon
4°C 50...150°C, tartomanyon
PT1000 1097 Ohm 25 °C-on, tartomany -50...150 C
Meérési hiba 3°C -50...0°C, tartomanyon
5°C 0...150°C, tartomanyon
Relé kimenetek EN60730-1 UL 873
modell Relé 250V~ Miikodési | 250V~ Miikodési
ciklus ciklus
IR33x(V,W,Z,B,E)7LR20 D01, D02 8 (4)AsuN.0. | 100000 8 A res 2FLA 30000
DN33x(V,W,Z,B,E)7LR20 D03, D04 6 (4) AsuN.C. 12LRA C300
IR33x(V,W,Z,B,E)7HX(R,B)20 | (**) 2(2) AsuN.O.
DN33x(V,W,Z,B,E)7Hx(R,B)20 e N.C.
SSR (relé meghuzasara modell
alkalmas) kimenetek IR33x(D,A)7LR20 D=1 SSR kimenet Max kimeneti fesziiltség: 12 Vdc
DN33x(D,A)7LR20 Kimeneti ellenallas 600 Ohm

IR33x(D,A)7HxX(R,B)20
DN33x(D,A)7Hx(R,B)20

A=4 SSR kimenet

Max kimeneti aram 20 mA

Maximalis kabelhossz: 10 m

0...10 Vdc kimenetek

modell
IR33B7LR20 B=1rel¢+1db0...10 Vdc Tipikus felterhelési id6 (10-
DN33B7LR20 90%) 1s

IR33E7HX(R,B)20
DN33E7Hx(R,B)20

E=2relé+2db0...10 Vdc

Max kimeneti hullam 100 mV

Max kimeneti &ram 5 mA

Maximalis kabelhossz: 10 m

(**) Arelé kimenetek nem terhelheték fluoreszkalo terheléssel (neon lampak sth.), amelyek gyujté, fazis eltolé kondenzatorral

szereltek.




